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MODUTO PRINCIPAL LI 2200 (Master Module)

Bl MODULO LI 2200 esti concebido para sistematizar los procesos bésicos

del aprendizaje instrumental. Junto a la CAMARA DE EXPERIMENTACION y al

REGISTRADOR ACUMULATIVO, compone la unidad elemental para el estudio del
Comportaniento utilizando técnicas operantes.

BL

LI 2200 est& compuesto, esencialmente, por:

a) REINTORCEMENT TIER, temporizador digital regulable desde 1 déc hasta

b) 1

Y seg, en dos escalas determinadas por el interruptor contiguo, ¥ que
define el tiempo de actuacidn de los elementos Reforzadores de la CA-
MARA. En el caso del Dispensador de Pellets (pienso en bolitas) el
tiempo seleccionado serd de 1 o 2 déc, puesto que por cada suministro
dé Reforzamiento unicamente cae una bollta, 1ndepend1en cemente del
tiempo, mientras que utilizando un Dispensador de Liquidos el tiempo
devenderi de la cantidad de Reforzador que se quiera suministrar en
cada Reforzamiento.

Esté claro gue estve temporizador puede utilizarse para temporizar cual

quier gura Vel riable.

Un interruptor (RESET) de balancin pone a cero la temporizacidn en
‘cualgouier instante. Colocando dicho interruptor en su posicién alta
insctive pe m;“,n,eﬁente el TTMER.
La sefial de activacidn del REINFORCEMENT TIMER viene determinada por
las teclas de ]a botonera i1 P S.

Botonera M P $, determina el modo operatorio de trabajo segin®las si-
guientes teclas:

4, (Prozrana ”'“‘07) la activacidén del REINFORCEMENT TIMER y, por tanto

la aparioiul o0&l ~etuervo en la CAFARA, unicamente puede ser produci-

da por el Exverimentado; accionando bl Control Remoto.
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Esta tecla se utiliza en los procesos de modelado (Shaping), proceso
1 23 ¢ raciones sucesivas, s2 modela el aninal »
; palanca, reforzando las conductas selec~

FHLI0 E8TE proteso.

3. (Programa gl suministro del Refuerzo unicamente es posible si
estén, si ente, accionados el Control Remoto, por el Experi-
mentador, anca, por ¢l snimal.

Fsta tecl: ea en los procesos de Extincidn (1usosjoi11dad de
aparicidn erz0) o0 cuando se guiera reforzar intermitentemente
las Respue tidas. )

Chando se u LI 2200 con otros libédulos de la UNIDAD LI 4100, de

ben estar pu enclavadas las teclas H y P, puesto que, en c2s0

contrario, amacidn dependeria unicamente del HODULO PRINCIPAL.
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¢) MANUAL RESPONSES, el accionamiento de este interruptor-balancin equi-
vale a la doo*u316n de la palanca. Es 4til para comprobar comodamontc
si la p”OgTd}aClén planteada estd correctamente owocutada.

d) SITIMULUS, el interruptor tiene tres posiciones, a ssber:

12) Posicidn central, en la cual el Estimulo Discriminativo de le. CA-
VARA (Luz, sonido, ect.) no actda. Esta NO actuacidn, asi como
1as funciones de las otras dos posiciones del 1nterrupbor, com-
prende también el caso de utlllza016n de otros MODULOS de la UNI-
DAD LI 4100. .

28) Posicidn suverior, en la que el Estimulo, controlado manualmente
por el Lxperimentador o automaticamente por los otros MODULOS,
induce una situacidén tal en la CAMARA, que unicamente pueden ser
reforzadas las Respuestas emitidas en presencia del Estimulo.

%a) Posicidn in ferior, en esta posicién la situacidén inducida anterior
mente es opuesta. Es decir que podrén ser reforzadas unicamente
las Respuestas emitidas en ausencia fisica del Estimulo.

Bl piloto STIMULUS se ilumina cuando estd presente el Estimulo Discrimi-
nativo en la CAIMARA.

e). REMOTE CO?T?OT el Control Remoto permite al Experimentador de suminisg
trar & voiunved el Reforzamiento v controlar la actuacibén del Estimulo
Discriminativo, manualmente.

Cuando no sea necesario utilizar el Control Remoto, es conveniente des
.conectarlo O pién Observar que 1 interruptor del Bstimulo OSuO en ON.

f) COUNTERS, dos contadores de sels cifras y puesta a cero manual, tota-

Tizan el nlmero de Respuestas emitidas y el nUmero de Reforzamientos
suministrados.

Conexicrado posterior : °
Lq VOWv:ﬂﬂ de hembrillas BOX corresponde & las conexiones que van a la CA-
MARA, gue las hembrillas REG suministran las seriales al REGISTRA-

.DO:{ :

La CO“\I" n. TP se utiliza paz este MNODULO al LI 2300 (co==i:
— vy - ——— e e . 7 —

nexién TP) o &l II 2500 (conexidn TD).

La clavija hembra de red, mediante un derivador, facilita la conexidn de
los cables de 220 V de red de los otros HGDULOS.
Degerivcidn téeniza de las henmbrillas de BOX v RE
RES : entrada de impulsos (desde 12 a 24 V positivos). Por la
hembrilla de BOX se suministren al MODULO los impulsou [Shale
ducidos por el cierre del microruptor de la palanca. Estos
impulsos por la hembrilla de REG se envian al REGISTRADCR
RETIE : salida de 24 V del REIWFORCEMENT TIMER, para accionar el
forzador de la CAMARA y el marcador del REGISTRADOR.
STTNULUS @ salida de 24 V corresvondiente a la presencia del Estimulo

Discriminativo.
GROUND

e

hembrilla de masa (tensibn cero), conectada al chésis y a
tierra.

tensién estabilizada positiva (corriente mix: 300 mA).

A esta henbrilla se conecta la palanca.
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Tas hembrillas que dan tensidn al exterior pueden suministrar hasta

300 mA constantemente, siempre que no tengan que suministrarla al mismo
tiempo. ¢

Hembrilla TIMER o
RESET : aplicando una tensibén de 24 V se controla el Reset del REIN
FORCEMENT TIMER, el cual, por otra parte, no se activaré

mientras esté presente dicha tensidn.






